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N° Thémes Enseignant
1 Design of a speed variator for a universal motor applied in a centrifuge
2 | Transformation of a three-phase asynchronous motor into a single-phase motor, in- gedd_laf
depth study A
3 Commande DTC-Flou type 2 de la Machine Synchrone a aimant permanent Double
Etoile Chaiba
4 | Commande DTC-Mode glissement de la Machine Synchrone a aimant permanent Azeddine
Double Etoile
5 Modeling of the double feed asynchronous machine by artificial neural networks Benhadda
6 Control of the double feed asynchronous generator via a multi-level voltage inverter Nabil
7 Commande DTC-mode glissant d'un systéme Bi-machines mono-onduleur dédié a la
traction électrique Labdani Rafik
8 Commande et observation par mode glissant de I'association machine asynchrone-
onduleur trois niveaux
9 | Commande Adaptative -Neuro-Floue « ANFIS » sans-capteur de vitesse d’un systéme
de pompage photovoltaique & base d’une machine doublement alimentée. Boutabba
10| Théme 2 : Commande de vitesse par régulateur hybride (Floue —glissant) d’un véhicule Tarek
¢lectrique 4 base d’une moteur double étoile,
1T | Intégration et Optimisation du Stockage de Données par micro SD dans un simulateur
Proteus et Communication par RIF Wireless via Microcontrdleur: Une Approche Saidi
|| Pratique Abdelkader
12| Modelisation et commande d’un vehicule electrique a base d’une machine synchrone a
aimants permanents (msap)
13
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Khamis
. B Abderahmane
14 | Amélioration des pcllmmununlc la DTC d*une machine n*;ymhrnnc ﬂppnrl des
techniques de Uintelligence artiticiclle, Louaness.
15 | 2- Commande DTC-Floue de la MAS Apport de I* Algorithme D' optimisation PSO. Laggoun
16 | Conception et simulation d une Commande MLI appliquée dans un Hacheur
bidirectionnel en tension. REZZAK
17 | Coneeption et simulation d’une Commande MLI appliquée dans un Hacheur DAOUD
bidirectionnel en courant.
I8 | Etude et réalisation d'un systéme de conversion photovoltaique pour un moteur
asvnchrone Boumaaraf |
5 T Erade et ialicie s . - Abdelzali |
_ ude et réalisation d'un systéme de conversion photovoltaique pour un moteur e |
! asynchrone étude et réalisation d'un convertisseur matriciel |
20 | Amelioration des performances d'un systéme photovoltaique connecté au réseau sous Menadi |
ambrage Abdelkarim |
21 | Ewde d'un systén ide basé sur un générateur photovoltaique E
e «"
\'f/ A
» M,wsﬁ\ :

et 8 .-'& /
N° »«Jus;u.f 5\ Théme Enseignant
Optimisation de la commande par mode glissant rapide .
1 e ; o " Mallem Ali
appliquée a la poursuite de trajectoire d'un robot mobile,
2 Suivi de cible dans une séquence vidéo par le filtre de Kalman, Friha Souad
3 Analyse e’t regulat}on d'un mode_le de contrdle d’e la ' Barkani Abd Hakim
température d’une serre agricole commandé en réseaux
" Extraction des caractéristiques faciales par I'algorithme Local
4 binary Pattern LBP (Application a l'identification de Aourar Salima
visages)
5 Implementa}tlon d'un suysteme de commande pour la A
conversion photovoltaique sur FPGA
6 Optimisation de trajectoire pour les robots Marcheurs Ali Guessam
- Evaluatolon etsimulation dg puces (}M 0S Haute Tension pour les Diamai Dimousi
environnements a fort irradiation
8 UAV Control Simulation with RRT Path Planning in MATLAB Allouani Fouad
9 Evitement d'obstacles par un quadrotor a l'aide de la
g-e'ner:.:ltlon Ide trajectoires par courbes de Bézier, : Mokhtari Khalil
10 Stabilisation d'un quadrotor par une commande adaptative
basée sur la passivité,
11 RéallsaFlon d'un systeme de détection et de contrdle dans un Beiioiidon Solume
véhicule électrique
s Sl Aaball ylula A jall dalgd aa jldiad Al galal) daildl)
Ne Thémes Enseignant
1 | Synthése sur les propriétés structurales et optiques des couches minces de
ZnO dopées Aluminium. MEDJALDI Malika

Synthése sur la photocatalyse des films minces ZnO




Développement d’un filtre adaptatif pour 1'annulation des interférences dans
_| i sysieme de communication en duplexe intégrale,

CHERCGUL [aid

4 | Simulation d*un systéme de transmission en duplexe intégrale basé sur
I'OFDM. i e e

5 | Optimisation d'un modéle de p prupaggl_llg_n] pnur le ré*u..nu _r_nub__llc:_ §(r | MAAMES Fouzia

6 |E tudt. et upllmmllcm du systeme de transmission MIMO dang Ies réseaux :

T L ‘irrigalion intelligente (smart irrigation) des vergers de pommier basée sur BOUMEHREYZ
la Technologies sans fil et Iinternet des objets (1oT), | Farouk (encadreur) |

8 | Approche intelligente et optimale pour les réseaux de Laptéa;;;d;;ié les SAHOUR
communications mobiles (Application a I’agriculture). Abdelhakim (co-

encadreur) |

9 | Modulation et démodulation AM en présence d’un canal fortement perturbé, KHELFAOUI

10 | Codage et décodage LDPC d’un canal optique. Mahiou

11 | Etudes et analyse des mesures radioélectriques des antennes,

12 | Etudes et analyse des canaux de transmission bruitées. HASSAD Mourad

13 | Simulation et étude d’un protecteur auditif ANC contre les différents types GHERIBI Khadidja
de bruit dans I’environnement.

14 | Classification et reconnaissance des dispositifs électroniques en utilisant le
réseau de neurones convolutifs (CNN).

15 | Modelling and Design of Printed Antenna using Machine Learning
Techniques. BEDRA Sami

16 | Design of Reconfigurable Microstrip Antenna for Cognitive Radio
Applications.

17 | Classification de l'activité cérébrale d'une interface cerveau-ordinateur hors MALLEM Ali
ligne.

18 | Réduction des bruits de ligne de base et Les interférences de la ligne KHZZAR Zaki
€lectrique dans les signaux ECG utilisant un filtrage basé sur la série de Aissam
Fourier discréte.

19 | Segmentation des images utilisant des méthodes d'intelligence artificielle.

20 | Conception et réalisation d’un systéme d’aide 4 la conduite basé sur des DOUAK Fouzi
technologies de transmission sans fil et des méthodes d’apprentissage
profond.

21 | Classification des interférences dans les systémes de navigation par satellites
en utilisant des méthodes d’apprentissage profond par transfert,

22 | Détection et surveillance automatiques des insectes nuisibles utilisant 'IOT | SAHOUR

23 | mise en place d’un réseau de capteurs sans fil pour la prévention précoce des | Abdelhakim (encad)
incendies de foret BOUMEHREZ

Farouk (co-encad)
Développement d’un systéme de réflectométrie basé sur la modulation multi-
porteuses OFDM. BENFAROUDIJ

24 Hafiza (Encadreuse)

25 | Etude et Simulation de la réflectométrie dans le domaine temporel (RDT) et | CHERGUI Laid (co-
dans le domaine fréquentiel (RDF) pour la Détection et de Localisation des encadreur)
Défauts dans les Lignes de transmission.

26 BEDDIAF

Etude et modélisation du comportement thermique des capteurs dt./mp::)}@&l

O\ Abdelaziz
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e Thomes Enscignant
U | Extetion et Caraetérisation dune huile essentielle vépétale, | MEKHLOUF |
Y| Pde e RMN du vietllissement dans un miliew humide d'un nouvean
camposite (Hpoxy/ Fibre vépétale), e ——
3 Contribution A Maméliotation de Fnterface d'un composite polypropyléne/ BAHLOULI
1 Amclioration des propridtés mécaniques et morphologiques du Polystyrén |
S| Coneeption et dvaluation de nouvenux excipients pharmaceutiques i base MEKHLOUFI
_| des bioplymeres moditiés pour I libération d'une substance nctive,
0 | Brude du potentiel antioxydant des polyphénols végétaux dans la lutte
— | Sontre le stress oxydatit'et le cancer, .
7| Brude de la qualité des huiles de Tubrification par des analyses physico- KIHAL
___| chimiques au niveau du complexe de gaz GTET /In Amenas
8 | et des inhibitewrs de corrosion sur les échangeurs de refroidissement au
| wiveau de la aflinerie de Skikda (RA1/K)
9 | Traitement des lixiviats de la décharge de baghai khenchela NEDJAR
0 'l'?.'l"udc de ladsorption de xanthate sur les sulfures par flottation
11 | Development ol non-enzymatic sensor based on copper oxide nanoparticles MECHERI
(GO
12 Development of non-enzymatic sensor based on copper oxide nanoparticles
CuONPs)-Polyaniline
13 | Etude comparative de polymeres conducteurs synthétisés par voie chii et REDIJIL
¢lectrochimique
14 | Développement de capteur electronique d base de polyaniline pour détecter
l'acide picrique
15 l”ilnlmmtimx de capteurs optiques pour la détection des ¢lectrolytes TOUATI
16 | Elaboration des nanobiocapteurs électrochimiques pour la détection des
polluants
17 | Elaboration de nouveaux biocapteurs pour le suivi in situ de polluants. BENOUNIS
18 | Valorisation des déchets organiques et agricoles.
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