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e X fixe
on lithéralede R en fonction de rof
Exercice 2(08pts)
Soit les robots donnés par la figure 2, choist S
B leerlesrepéresdurobotdelaﬁgure4en sant | - : 5
2. Donner la table DH-Modifiee correrOndanm IRl
3. Calculer les matrices Homogénes ; H;~ pourlesf et 1 ;A ;
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1. Montrer que la position cartésienne de Foutil terminal est
x = q1 4+ [3.cos(q3) + 14.cc }
y = q2 + [3.5in(q3) + 14.5in(q3 + q4)

2. Calculer la jacobienne analytique, en utilisant les dérivées et la jacobien
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